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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji technicznej budowy idbioru roboét elektrycznych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej veymagania dotycice wykonania i odbioru
instalacji elektrycznych wewstrznych w pomieszczeniach przebudowywanego budyr®6P w
Ciechominie, gm. Aleksandrow wraz z wymiapokrycia dachowego z ptyt azbestowo-cementowych na
black; trapezow.

1.2. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakonateriatéw i wykonywanych robot oraz za zgogno
z dokumentaaj projektowa ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca przed przygtieniem do wykonywania robot, powinien przedstawlb aprobaty Inwestora
program zapewnienia jaka.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania

Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, dla ktorych normy PN i BN przewidyjosiadanie
zaswiadczenia o jak&i lub atestu, powinny l#yzaopatrzone przez producenta w taki dokument.
Inne materiaty powinny ywyposaone w takie dokumenty ngczenie Inwestora.

2.2. Kable i przewody elektryczne.

Przy budowie instalacji elektrycznej wegtrznej i odcinka WLZ od licznika w z¢zu do pierwszego
zabezpieczenia zalicznikowego nalestosowéd kable zgodne z dokumentagprojektows tzn. YDY 5x16
mmz2, YDY 5x4 mmz2, YDY 5x2,5 mm?2 , YDY 3x2,5 mmz2, ¥D3x1,5 mm2 o0 nagciu znamionowym do
1kV.

Przekrojzyt przewoddw powinien hy dobrany w zalenosci od dopuszczalnego spadku ngm i
dopuszczalne] temperatury nagrzania kabla przegyprobocze i zwarciowe oraz powinien spednia
wymagania skuteczi§oi ochrony przeciwpotaeniowej.

Kable i przewody naley przechowywé& w pomieszczeniach pokrytych dachem na utwardzonym
podtazu.

2.3. Tablica rozdzielcza

Realizacja niniejszego projektu wymaga wymianyitatwzdzielczych. Zalecaesi aby nowe skrzynki
byty skrzynkami plastykowymi o min IP 44. W/w zmijawymagay zastosowania ugdzen atestowanych, z
certyfikatami.

2.4. Osprzt elektroinstalacyjny

Do wykonania instalacji elektrycznej w obiekcie eigl zastosowa osprzt instalacyjny, m.in. puszki
instalacyjne , wyiczniki swiatta i gniazdka wtykowe. Naly zastosowé gniazda bryzgoszczelne , w
wykonaniu podtynkowym. Wyktzniki swiatta w pomieszczeniach wilgotnych réwhiev wykonaniu
bryzgoszczelnym. Doboru ospta nalery rowniez dokon& pod wzgédem dopuszczalnego napieciaddr.



2.5. Oprawy Gwietleniowe

Na terenie obiektu natg zgodnie z projektem budowlanym zabudéwéznego rodzaju oprawy
oswietleniowe. Generalnieado oprawyswietlowkowe — podsufitowe, ale przed wa@gm do budynku nahy
zabudowa oprawy hermetycznezarowe typu WOS-60. W budynku zaprojektowarwietlenie awaryjne,
sterowane wyicznikiem TG. § to oprawyswietldowkowe, z modutem awaryjnym.

W pomieszczeniach wilgotnych zastosdwegrawy hermetyczne.

2.6. Materiaty ogolnobudowlane

Zakres robo6t przewiduje demontéstnieacej, podtynkowej instalacji elektrycznej , mantaowej i
przywroceniescian do stanu poprzedniego. Konieczne jest zatesmpaahlowanie wszystkich kanatow pod
przewody a nagpnie wykonanie malowanidcian w pomieszczeniach, gdzie byly prowadzone rpbot
elektroinstalacyjne.

Decyzp Inwestora istnieica olejna lamperia musi byusungta. Sciany naley pomalowd farba
emulsyjra, a w Kkorytarzu oraz pomieszczeniach Internatu nygokaici ok. 1,2 m od podiogi natg
przymocowa doscian listwe drewniara o wymiarach 0,15x0,02.

3. SPRZET

3.1. OgoIne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robdt, zarowno w miejscu tych robgtk tez przy wykonywaniu
czynndci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkytadunku materiatéw, spetu itp.
Sprzt uzywany przez Wykonawcpowinien uzyskéa akceptagj Inwestora.
Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowawykonanie rob6t zgodnie z zasadami ékameymi
w dokumentacji projektowej i wskazaniach Inspektbl@adzoru Inwestorskiego w terminie przewidzianym
kontraktem.

3.2. Sprzt do wykonania wewretrznej instalacji elektrycznej

Wykonaweca przyspujacy do przebudowy wewdtrznych instalacji elektrycznych winien wykazsig
moazliwoscia korzystania z nagbujacych maszyn i spetu gwarantujcych wia&ciwa jakas¢ robot:
- komplet atestowanych, izolowanych ngizi elektromontera
w posiadaniu kalego z wykonawcow.
- uniwersalne mierniki elektryczne z aktualnyswiadectwami legalizacji,
- ecznego zestawéwidrow do wiercenia poziomego otworéw do @ 2

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéhodkoéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot.

Liczbasrodkéw transportu powinna gwarantaiqarowadzenie rob6t zgodnie z zasadami direymi
w dokumentacji projektowej i wskazaniach Inwestavdaerminie przewidzianym kontraktem.

4.2.Srodki transportu

Wykonawca przyspujacy do przebudowy wewgtrznych instalacji elektrycznych powinien wykéza
sie mazliwoscia korzystania z samochodu dostawczego, ktoryuzie dostarczat na budewprzewody,
kable, skrzynki rozdzielcze i pozostate materiaty.



Na srodkach transportu przewone materiaty powinny &y zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkamspartu wydanymi przez ich wytwa.c

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca powinien opracowai przedstawd do akceptacji Inspektora Nadzoru harmonogram
robot, zawierajcy uzgodnione z aytkownikiem okresy wydczenia napicia w przebudowywanych
pomieszczeniach.
Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje irgdp wewrtrzne instalacje elektryczne
nalezy rozbudowa zachowuic nas¢pujaca kolejnas¢ robot:
- demonta dotychczasowych linii przewodowychkdacych w kolizji z nowymi rozwgzaniami
architektonicznymi,
- instalacja nowych rozdzielnic,
- rozprowadzenie nowych odcinkow kabli i przewodow,
- podhczenie nowych obwodéw odbiorczych,
- monta opraw éwietleniowych,
- monta osprztu elektroinstalacyjnego,
- po dokonaniu koniecznych pomiaréw i przeprowadz&oniecznego komisyjnego odbioru
robot oddanie instalacji elektrycznych do ekapdaiji,
- zaszpachlowanie zapragwpsows kanatow z przewodami.

Przebudow wewretrznych instalacji elektrycznych nalewykona zgodnie z normami i przepisami
prawa budowlanego oraz bezpietzt®va i higieny pracy.

Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do ateegipprojekt organizacji i harmonogram robét
uwzglkdniajacy wszystkie warunki, w jakichgola wykonywane roboty budowlane

5.1. Zalecenia og0lne

Ukladanie przewoddw powinno bywykonane w sposob wykluczay ich uszkodzenie przez
zaginanie, skicanie, rozciganie itp.. Ponadto przy uktadaniu powinny lmachowanerodki ostranosci
zapobiegajce uszkodzeniu innych przewodow i anizea znajdujcych st na trasie budowanej linii.

Podczas przechowywania , uktadania i mamta kaice przewoddéw naky zabezpieczy przed
wilgocia oraz wptywami chemicznymi i atmosferycznymi przez:

- - szczelne zalutowanie powtoki,
- - nalazenie kapturka z tworzywa sztucznego (rodzaju jakaiga).

5.2. Zginanie przewoddw kabli

Przy uktadaniu przewodow i kabli raoa zging je tylko w przypadkach koniecznych, przy czym
promien gigcia powinien by mazliwie duzy, nie mniejszy ri:
a) 25-krotna zewetrznasrednica kabla - w przypadku kabli olejowych,
b) 20-krotna zewgtrznasrednica kabla - w przypadku kabli jeciytowych o izolacji papierowej i o
powtoce otowianej, kabli o izolacji polietylewej i o powtoce polwinitowej oraz kabli wiedgtowych
0 izolacji papierowej i 0 powtoce aluminiowejiczbiezyt nie przekraczagych 4,
c) 15-krotna zewgtrznasrednica kabla - w przypadku kabli wieldowych o izolacji papierowej i 0

powtoce otowianej oraz w przypadku kabli igtowych skecanych z kabli jednigytowych o
liczbiezyt nie przekraczagych 4.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakézi robot

Celem kontroli jest stwierdzenie gginiccia zatl@onej jakdci wykonywanych robo6t przy
przebudowie linii kablowe;.

Wykonawca ma obowzek wykonania petnego zakresu bada budowie w celu wskazania
Inwestorowi zgodrigi dostarczonych materiatow i realizowanych robdbkumentag projektows.
Materiaty posiadage atest producenta stwierdggj ich petra zgodnd¢ z warunkami podanymi w
specyfikacjach, mady¢ przez Irkyniera dopuszczone daycia bez bada

Przed przyspieniem do badania, Wykonawca powinien powiadolmivestora o rodzaju i terminie
badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawiaiémaip wyniki bada do akceptacji Inwestora.

Wykonawca powiadamia pisemnie Inwestora o #aekeniu kadej roboty zanikaicej, kton maze
kontynuowé dopiero po stwierdzeniu przez Inwestora zaie] jakaci.

6.2. Badania przed przyspieniem do robot

Przed przyapieniem do robét, Wykonawca powinien uzyska producentow zaviadczenia o
jakdci lub atesty stosowanych materiatow.

Nazadanie Inwestora, natg dokon& testowania spezu posiadacego maliwosé nastawienia
mechanizmow regulacyjnych.

W wyniku bada testugacych naley przedstawd Inwestorowiswiadectwa cechowania.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot
6.3.1. Sprawdzenie ggtosci zyt.

Sprawdzenie ggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodwd faz naley wykona przy wyciu
przyrzadow o napgciu nie przekraczagym 24V. Wynik sprawdzenia nale uzn& za dodatni, jeeli

poszczegolnezyly nie map przerw oraz jdi poszczegollne fazy na obu taach linii % oznaczone
identycznie.

6.3.2. Pomiary rezystancji izolacji

Pomiar naley wykon& za pomog megaomomierza o nagiu nie mniejszym ri 2,5kV, dokonujc
odczytu po czasie niegthhym do ustalenia simierzonej wartéci. Wynik naley uzna& za dodatni, jeeli
rezystancja izolacji wynosi co najmniej:

- - 20MQ/km - linii wykonanych kablami elektroenergetycznghektroenergetycznymi o izolacji z papieru
nasyconego, o naiu znamionowym do 1 kV.

6.4. Badania po wykonaniu robot

Po wykonaniu robot natg przeprowadzi badania i pomiary instalacji elektrycznych — pamypia
rezystancji uziemienia, pomiary ochrony przeciwperaowej.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru robét dokortanalezy w oparciu o dokumentagcjprojektows i ewentualnie dodatkowe
ustalenia, wynikte w czasie budowy, akceptowanepimzyniera.
Jednostk obmiarowy dla linii kablowej jest metr.

8. ODBIOR ROBOT

Przy przekazywaniu linii kablowej do eksploataciyykonawca zobowazany jest dostarczy
Zamawiajcemu nasipujace dokumenty:

- — projektows dokumentag powykonawcaz,



geodezyjn dokumentag powykonawca,

protokoty z dokonanych pomiaréw,

- protokéty odbioru robét zanikaggych,

- ewentuall ocerg robot wydan przez zaktad energetyczny.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i éller@a.
2. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjdmie kablowe.
Projektowanie i budowa.

3. Przepisy budowy ugdzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r.

4. Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu MateriatBawdowlanych w sprawie bezpiedztwa
i higieny pracy przy wykonywaniu robét budawb-montaowych i rozbiérkowych. Dz. U. Nr 13 z dnia
10.04.1972 .

5. Rozporzdzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. vase warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiadaurzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony pvpecazeniowej.
Dz. U. Nr 81 z dnia 26.11.1990 r.

6. Zaradzenie nr 29 Ministra Gornictwa i Energetyki z dhialipca 1974 r. w sprawie doboru przewodow
i kabli elektroenergetycznych do adyen pradem elektrycznym.



